POLITECHNIKA KRAKOWSKA
WYDZIAL INZYNIERI LADOWE)

studia niestacjonarne I st. KIERUNEK SPECIALNOSC SEMESTR  GRUPA
rok ak. 2025/26 lato BUDOWNICTWO - 6 gc02
P 2026-02-27 | 2026-03-06 | 2026-03-13 | 2026-03-27 | 2026-04-17 | 2026-05-08 | 2026-05-15 | 2026-06-12
MBD NDT
gp03(P1) | gp04(P2)
16:15 | KBT gw01 | KMT gw01 | MBD gw01| OKB gw01 | MBD gw01| NDT gw01 | 407(L) 411(1)
18:30 zdal. zdal. zdal. zdal. zdal. zdal. NDT MBD
gp04(P2) | gp03(P1)
411(L) 409(L)
MBD MBD
gp04(P2) | gp04(P2)
18:45 | KMT gw01 | KBT gw01 | OKB gw01 | TMR gw01 | NDT gw01 | TMR gw01| 407(L) 409(L)
21:00 zdal. zdal. zdal. zdal. zdal. zdal. NDT NDT
gp03(P1) | gp03(P1)
16(L-5) 16(L-5)
S 2026-02-28 | 2026-03-07 | 2026-03-14 | 2026-03-28 | 2026-04-18 | 2026-05-09 | 2026-05-16 | 2026-06-13
TMR
KBT gp04(P2)
09:15 | OKB gw01 | PDS gw01 | MBD gc02 TMR gw01 | NDT gw01 | PDS gw01 | 406(L)
11:30 2dal. 2dal. 2dal. gpeof(:l) 2dal. 2dal. 2dal. TVR
0 gp03(P1)
406(L)
KMT NDT
gp03(P1) gl06(L3)
418(L) lab.L-5
12:00 | OKB gw01 | OKB gw01 | MBD gw01 MBD gw01| PDS gw01 | PDS gw01 NDT
14:15 2dal. 2dal. 2dal. oKB 2dal. 2dal. sdal, | 8O5(L2)
p04(P2) lab.L-5
406(L) NDT
glo4(L1)
lab.L-5
KMT NDT
gp04(P2) glo6(L3)
418(L) lab.L-5
15:15 | KMT gw01 | KBT gwo01 | KBT gwo1 mBD gwo1| pos gwor | NoTgwor | NPT
17:30 zdal. zdal. zdal. OKB zdal. zdal. zdal. gl05(L2)
p03(P1) lab.L-5
406(L) o
glo4(L1)
lab.L-5
NDT
glo6(L3)
lab.L-5
17:45 KBT gw01 | KMT gwO1 | KMT gwO1 | MBD gc02 | NDT gwO1 | TMR gw01 | MBD gc02 NDT
20:00 2dal. 2dal. 2dal. 408(L) 2dal. 2dal. 2dal, | 8105(2)
lab.L-5
NDT
glo4(L1)
lab.L-5
N 2026-03-01 | 2026-03-08 | 2026-03-15 | 2026-03-29 | 2026-04-19 | 2026-05-10 | 2026-05-17 | 2026-06-14
OKB KBT
09:15 gig‘;(tz) KBT MBD gc02 | MBD gc02 g;;Of(fl) MBD
: c c o
11:30 L epoate2) AOZ?L) 402%0 K(MT) gp03(P1)
119(L-1) 409(L)
gp04(P2)
418(L)
OKB OKB KBT OKB MBD KBT NDT
gp04(P2) | gpO3(P1) | gp03(P1) | gpO3(P1) | gp03(P1) | gpO4(P2) | gpO3(P1)
12:00 406(L) 406(L) 119(L-1) 406(L) 402(L) 6(L-1) 416(L)
14:15 OKB KMT OKB OKB TMR KMT NDT
gp03(P1) | gp04(P2) | gp04(P2) | gp04(P2) | gp04(P2) | gpO3(P1) | gp04(P2)
406(L) 418(L) 406(L) 406(L) 406(L) 418(L) 16(L-5)
KBT KMT TMR TMR NDT TMR
gp03(P1) KBT gp04(P2) | gp04(P2) | gp03(P1) | gpO3(P1) | gp0O3(P1)
15:15 120(L-1) 2) 418(L) 406(L) 406(L) 16(L-5) 406(L)
17:30 KMT g‘;?f(:) OKB KMT MBD MBD MBD
gp04(P2) i gp03(P1) | gpO3(P1) | gp04(P2) | gpO4(P2) | gp04(P2)
404(L) 406(L) 418(L) 402(L) 409(L) 409(L)
KBT TMR NDT
gp04(P2) KBT KMT gp03(P1) gp04(P2) TMR
o o e S ey o K
6(L-1) 418(L) 406(L)
gp03(P1) gp04(P2) gp03(P1)
418(L) 6(L-1) 409(L)
TMR Technologi h i ja robot ych (E)
Wojciech Drozd 12 W
zespot L-7 (D. Anielska, P. Karciriska) 12 P
NDT P ierzchnie drog i technologia robét drog;
Piotr Zieliniski 15 W
Piotr Zielinski, Jarostaw Gérszczyk 12 P
Jarostaw Gorszczyk, Piotr Buczek, Remigiusz Wojtal 9L
MBD Mechanika budowli (E)
Ryszard Mastowski 15 W
Grzegorz Bosak 15 C
Grzegorz Bosak 15 P
PDS Proj ie drég hodowych
Janusz Bohatkiewicz 15 W
KBT Konstrukcje betonowe
Krzysztof Koziriski 15 W
Rafat Sieriko, Krzysztof Kozifski 15 P
KMT Konstrukcje metalowe
Tomasz Michatowski 15 W
Paulina Zajdel 15 P
OKB O i 3 i BHP
zespdt L-7 (W. Drozd, J. Malara) 15 W
zespdt L-7 (D. Anielska, M. Gérka-Stariczyk) 15 P




